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Cinemática	(MRU	e	MRUV)	
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Dinâmica	(Leis	de	Newton,	atrito,	vetores)	

𝐹 = 𝑚𝑎	 𝐹<= = 𝜇𝑁	 𝑟( = 𝑢( + 𝑣( + 2𝑢𝑣𝑐𝑜𝑠𝛼	

Movimento	circular	(MCU)	
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Quantidade	de	movimento	e	Impulso	
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Trabalho,	potência,	energia	e	conservação	de	energia	
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𝐸"cdcecfg = 𝐸"hcdfg 	 𝐹bU = 𝑘 ⋅ 𝑥	 1	𝐶𝑉 = 735	𝐽/𝑠	

Centro	de	gravidade	e	equilíbrio	
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